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1. Статистические определения моментных характеристик случайных полей.

Свойства оператора усреднения по ансамблю реализаций.

2. Условия стационарности и однородности случайного поля со сплошным

частотно - волновым спектром. Теорема Винера-Хинчина для стационарных

однородных полей.

3. Преобразование частотно-углового спектра мощности случайного поля

шумов направленной приемной антенной. Коэффициент ослабления помехи

направленной приемной антенной. Случай изотропной помехи.

4. Частотный и частотно-угловой спектры мощности поля акустических

шумов. Изотропное поле шумов. Плосковолновой шумовой сигнал.

5. Какие аппаратные средства используются при синтезе систем технического

зрения (требования к ним, особенности и характеристики).

6. Какие методы сегментации подводных изображений используются в

системах технического зрения.

7. Принципы градационной обработка подводных изображений в системах

технического зрения.

8. Методы улучшения качества подводных изображений в системах

технического зрения.

9. Установившиеся вынужденные колебания простой колебательной системы

(осциллятора). Частотная зависимость колебательной скорости. Условие

резонанса. Добротность, рабочая полоса частот.

10. Механические колебательные системы гидроакустических

преобразователей. Стержневые колебательные системы.  Деформации и

напряжения при продольных колебаниях стержневых колебательных

систем.

11. Преобразование энергии в режиме излучения на примере

электродинамического преобразователя. Динамическое сопротивление.

Коэффициенты электромеханического преобразования и трансформации.



12. Прямой и обратный пьезоэффекты. Пьезокерамика.  Технология 

изготовления пьезоэлементов. 

13. Прямой метод оценки спектра. Методы борьбы с искажениями спектра при 

вычислении дискретного преобразования Фурье. 

14. Методы усреднения оценок спектра. 

15. КИХ-фильтр. Разностное уравнение, передаточная и частотная 

характеристика КИХ-фильтра. Структурная схема КИХ-фильтра. 

16. БИХ-фильтр. Разностное уравнение, передаточная характеристика и 

структурная схема БИХ-фильтра.  

17. Вероятностные характеристики обнаружения. Физический смысл. Критерий 

оптимального обнаружения Неймана-Пирсона. 

18. Принцип работы гидроакустической системы позиционирования. 

19. Корреляционные и спектральные характеристики сигналов, применяемых в 

активных гидроакустических системах. 

20. Последовательный и параллельный способы обзора пространства 

гидроакустическими системами. 

21. Что такое микропроцессор. 

22. Функциональные блоки вычислительного ядра микропроцессора. 

23. Основное отличие Гарвардской архитектуры микропроцессора от Фон-

Неймовской. 

24. Организация обмена информацией в микропроцессорной системе. Шины 

микропроцессорной системы.  

25. Языки программирования микроконтроллеров AVR, назначение, 

возможности. 

26. Язык программирования Си, структура программы, типы переменных, 

подпрограммы прерываний. 

27. Компилятор языка Си CodeVisionAvr, назначение, возможности, 

конструктор настройки периферийных устройств микропроцессора. 

28. Назначение, возможности симулятора VMLAB. Методика отладки 

микропроцессорных устройств. 

29. Автокорреляционная и взаимно-корреляционная функция сигналов. Их 

свойства. 

30. Амплитудная и угловая модуляция сигнала при дискретном модулирующем 

колебании. 

31. Разрешающая способность по дальности, частоте и углу. Примеры. 

32. Понятие узкополосного, аналитического сигнала и комплексной огибающей 

сигнала. 
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